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 操作前的安全规范及注意事项： 

>>安全规范： 

1、本产品的错误使用可能造成产品永久性损坏或严重的人身事故，因此必须严格遵守本手册的操作规程、

国家和行业的相关标准以及安全规范。 

2、安装、维护或指导安装、维护软起动装置应由有相关经验的专业技术人员负责。 

3、禁止在软起动控制板的输出侧接电力电容器，本产品即使处在停止状态，输出侧仍然带有危险的电压，

因此要安全的切断电源，必须在软起动控制板前安装交流接触器、隔离开关或断路器等器件；使用设备前，

必须保证电源和负载与本产品的参数相互匹配。 

4、任何情况下都不可以在带电状态下拔插接线或试图触摸插座内各接点，以防触电和发生意外。 

5、本机设计使用于阴凉干燥环境，需保持良好的通风散热环境，请不要在浸水、阳光曝晒场所工作，也不

要在超过电气特性要求的温度范围之外工作，定期对控制板进行清洁工作。 

6、任何情况下请勿将本控制板在超越设计极限状态下运行。 

7、请严格按照本使用说明操作，对于不按本操作说明所造成的任何设备或人身伤害，本公司不承担任何民

事和刑事责任。 

8、试图修复损坏的控制板有可能造成设备的永久性损坏，如本机出现故障请致电本公司，我们将尽快协助

排除故障，请不要试图维修本机。 

9、本手册只能应用于其配套的设备，本公司的产品将会不断升级和改良，恕不另行通知。使用者如需了解

产品近期的最新技术数据请与本公司直接联系！！！ 

 

>>注意事项： 

1、用户在订货时，应务必在采购合同中注明所需产品的准确型号或要求，我公司将以默认参数供货，即：

电压等级 AC380V，额定频率 50Hz，非特殊设计类型；常规产品公司备有现货，非常规产品用户在订购时应

与供货商或我公司联系确定具体供货周期。 

2、可控硅触发接口处，请注意 K1-K6 及 G1-G6 为三相全控触发控制端口，如有接错会出现损坏器件的风险；

主回路上的可控硅应安装适当的阻容吸收及 VDR 等保护电路。 

3、在通电工作前，检查控制板是否按本身实际要求接好连线，然后把可控硅触发端的控制线先断开，不要

连接至负载，确定无误后通电工作，再根据自身需求进入菜单设置，修改控制板的相关参数，完成后把可控

硅触发板的控制线连接至负载，则可以进行实际运行操作。 
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4、详细参照本控制板使用说明书接线图正确接线，为防止干扰，给定控制线，可控硅触发线，主电路电源

线最好分别接线。如果不分开走线，给定控制线请使用绞合屏蔽线；同时严格遵守控制板与可控硅接线的对

应关系。 

5、通电前，请仔细检查接线，断开负载，接入一小功率阻性假负载试验，建议接入 1KW 灯泡做试验性负载。

在用白炽灯做负载进行调试时，按启动键观看白炽灯的亮度变化情况，如果白炽灯能根据不同设定值连续平

滑变化，则控制板接线正常；如果出现失控则不正常，请立取关掉电源，检查是否接线错误以免烧坏器件，

控制板调试正常后，则可以接入真负载进行运行工作。 

6、外接控制端子已有相应的电源配置，勿将有源的信号送入该端口，否则可能造成产品的不可修复性损坏。 

7、如果晶闸管装置需要作绝缘测试时，请您从装置上取下控制板，否则可能造成控制板永久性的损坏。 

8、在使用中，控制板以外其它部件的损坏，本公司概不负责。 

9、服务承诺：在用户正常操作使用内，提供一年免费保修服务，终身维护。在保修期满后，继续提供技术

支持和帮助，在此期间，更换零部件以成本价提供。 

 

>>控制电路布线： 

若软起动控制板使用现场电磁干扰比较严重，为了防止设备由于受到电磁干扰而工作不正常，在控制电路布

线时应当采取如下一些措施： 

1、控制电缆较长时，建议使用屏蔽电缆，电缆的屏蔽层应单端接地； 

2、模拟量与数字量信号电缆应分开走线； 

3、必要时，所有信号电缆均应置于钢管或电缆槽内走线； 

4、信号电缆与强电设备之间应具有尽可能大的隔离距离； 

5、对系统提供一单独的接地回路； 

6、所有屏蔽层均在变送器端接地； 

7、不要采用不同金属的导线相互连接； 

8、尽量减少或不设中间端子或连接点； 

9、管道与电缆槽应可靠接地，并保证整个长度上连续接地。 

 

 

在操作本控制板前，请用户先详细阅读使用说明书，以免出现误操作及意外事故！！！ 
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一、产品概述： 

AS570电机软起动触发板采用32位工业级高性能微处理器，高度数字化军工品质设计，专用于三相交流电机软起动场合，带旁

路输出控制。故障报警、界面参数采用LCD液晶屏或触摸屏中文菜单显示，设定参数自动储存。软起动方式为电压斜坡带限流、

电压突跳、恒流及变频软起动，使电动机在任何工况下均能实现平滑起动，保护拖动系统，减少起动电流对电网的冲击，保证

电动机平滑减速停车、软停车，有效的解决了惯性系统的停车喘振问题，消除拖动系统的反馈性冲击，而且可根据电动机负载

的特性来调节起动过程中的各种参数，如软起动模式、过载保护等级、起停时间，控制板带上电软起动、软停车、运行时间查

询、动态故障记录、工作状态指示。具有可控硅反并联交流触发方式，可触发5000A以下的可控硅，适用于工业各领域的交流

三相鼠笼型异步电机等各种电机负载。 

 

通过控制电动机的起动电压，避免了起动转矩和起动电流的过大峰值。一方面可以使工作机械免受交流电动机起动过程中过大

的加速转矩应力，另一方面也使供电系统避免受到过大起动电流的冲击，大大减小了作用在被传送物体上的机械应力，减少了

工作机械和传动装置零部件的磨损，从而达到了减少维护、保障工作安全和延长设备的使用寿命。 

 

该软起动触发板具有可靠地稳定性，强抗干扰能力，采用独特防干扰措施，恶劣干扰环境正常运行，软起动控制板自诊断和电

机运行保护功能齐全，具有电源故障保护、过压保护、欠压保护、过载保护、相序保护、断相保护、硅穿保护、旁路故障检测、

电流不平衡等功能。因此，无论是外界还是内部产生的各类干扰、故障信号，都会因为上述保护功能而使得软起动板性能更为

安全可靠，输出全部采取隔离技术，适用范围宽，具备完善的故障检测、报警指示和保护功能，所有参数均为数字量，无温度

漂移变化，提高了调节精度和电源利用效率。 

 

软起动触发板主要应用： 

1、在风机使用领域：可以实现电机平滑起动，减少了用其他起动方式起动所带来的机械冲击和皮带磨损，从而延长设备的使

用寿命，并确保设备安全运行。 

2、在水泵使用领域：软停车功能可以消除水泵停车时因高水压所产生的水锤效应。 

3、在传送机械应用领域：可以实现电机平滑起动，这样可以在传送途中避免由于抖动而发生的产品移位或物料抖落现象。 

 

电机软起动工作原理小知识： 

电动机的转矩与加在定子端的电压平方成正比，电动机电流与定子端的端电压成正比。因此，可以通过控制电压对加速转矩和

起动电流进行控制，电压的控制是通过控制可控硅的导通角来实现的，软起动板主回路采用三对反并联可控硅（见电气原理图

或接线图），利用全数字控制技术，完成电机端电压与电流的控制，从而实现电动机的软起动及运行保护等；工作时，软起动

板接收控制信号后，根据已设定的参数，控制三相可控硅的导通角，使电动机按设定模式平滑起动。起动结束后，由控制器发

出信号，使旁路交流接触器闭合，可控硅暂停工作，以减少运行损耗，微处理器对电机运行参数继续监视，对各类故障进行全

程保护。需要停车时，给出停车信号后，交流接触器先行断开，然后起动控制板按设定的停车模式实现软停车。 
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二、技术规格： 

2.1、基本参数： 

2.1.1、工作电源：220/380Vac ±15%  50/60HZ 

2.1.2、额定工作电压Ue：AC230V、380V、660V  +/-15% 50/60HZ 

2.1.3、额定工作电流Ie：100~1600A 

2.1.4、初始起动电压：10~99%  

2.1.5、软起动方式：电压斜坡兼有限流起动、电压突跳起动、恒流起动、突跳加恒流起动 

2.1.6、停车方式：软停车、自由停车 

2.1.7、软起动时间：1~200秒 

2.1.8、软停车时间：0~200秒 

2.1.9、报警继电器触点容量：250Vac/10A 

2.1.10、电流互感器：1A标准互感器信号（如次级5A需订制） 

2.1.11、过电流特性：6Ie/8S 

2.1.12、介电强度: 3500 VRMS 

2.1.13、起动频率：每次起动时间间隔不得小于5分钟 

2.1.14、工作环境条件：  

环境温度: -20℃~ 60℃ 

相对湿度: ≤ 90%RH（无结霜） 

室内安装：无易燃、易爆、腐蚀性气体、无导电尘，振动小于0.5G 

海拔低于3000米，超过3000米应适当降低容量等级使用 

2.1.15、外形尺寸：240X160X50mm    开孔尺寸：225X145mm 

2.1.16、重量：1KG 

 

2.2、产品符合标准： 

IEC60947-4-2 ：Low-voltage switchgear and controlgear. Part 4-2:Contactors and motor-starters. AC semiconductor motor 

controllers and starters。 

GB14048.6-1998：低压开关设备和控制设备 第4-2部分:接触器和电动机起动器 交流半导体电动机控制器和起动器。  

GB3797-89 ：电控设备第二部分--装有电子器件的电控设备。  

IEC61000-4 ：电磁兼容、试验和测量技术。  

IEC65：电网电源供电的家用和类似一般用途的电子及相关设备的安全。 
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三、性能特点： 

3.1、强大的人机交互界面，LCD 显示屏或触摸屏中文菜单操作，显示更加直观，操作更加便捷； 

3.2、工业 32 位微处理器，SMD 贴片工艺，多重抗干扰设计保证工业环境的稳定可靠； 

3.3、起动模式丰富，有电压斜坡、突跳与恒流方式可供选择，电机初始起动电压及电流值数字可调； 

3.4、完善的故障检测及报警功能，实时检测负载状态、负载电流、控制信号、反馈信号丢失等参数； 

3.5、缺相保护：监视检测入线端及出线端的三相缺相情况，并实时控制负载停止输出； 

3.6、硅穿保护：在未起动或停止状态下，若有可控硅击穿，则拒绝起动并显示故障类型参数，同时报警继电器输出； 

3.7、过载保护：多种起动过载保护等级与运行过载保护等级，内设六条不同反时限保护曲线； 

3.8、电机软起动：在起动时，采用不同软起动方式以消除电机初始运行时对电网及本身的冲击，软起动时间参数可设置； 

3.9、电机软停车：在停止时，以消除电机停止时对电网及本身的冲击，软停车时间参数可设置，也可设定为自由停车； 

3.10、具有自动识别相序功能，对主回路电源可以选择无相序或有相序方式，免调试接线方便； 

3.11、旁路选择：可通过设置旁路选择参数来确定关闭或开启旁路输出，旁路开启时具有旁路接触器闭合检测功能； 

3.12、可通过 PLC 或其它设备进行远程控制，同时具有运行时间查询功能，记录本次运行时间及累计运行时间； 

3.13、动态故障记录查询功能，可连续记录最近八次历史故障信息，以便于查找故障原因； 

3.14、可控硅驱动接口带双排 LED 灯指示，绿灯指示触发板是否故障，红灯指示外接控制线是否正确，可以快速检查出错位置； 

3.15、完善的外围接口：可控硅过热输入信号，急停控制，复位控制，三路继电器输出接口，具有灵活的操作性； 

3.16、控制板具有电机三相电流不平衡检测功能，电机出现绕组断相或者漏电、匝间断路现象时自动停机。 

 

 

 

产品可靠的元器件： 

 

* 电源变压器采用军工级品质变压器，环氧树脂灌封，经过高温老化锤炼的高品质产品； 

* 主控芯片采用NXP 32位LPC17系列工业级高性能处理器，拥有超强的运算处理能力及可靠的抗干扰能力； 

* 被动元器件基本为台湾国巨Yageo品牌，耐高温，低漂移，器件工作寿命达10年以上； 

* 关键被动器件采用村田Murata及英飞凌Infineon品牌，保证控制板高压关键部位不易损坏； 

* 控制继电器为欧姆龙Omron品牌，动作次数是国产品牌10倍以上； 

* 接线端子采用台湾町洋DINKLE品牌，内部铜合金制成，不像市场上的控制板是采用铁质端子； 

* 控制板本安型设计，电源处采用自恢复保险丝来限制电流输出，防止外接线端子意外短路损坏控制板； 

* 配合我们多年引领行业的核心控制算法及SMD贴片工艺，保证控制板具有可靠稳定的性能。 
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四、LCD 面板操作说明（即手操器）： 

 

SET

98 10 11

7

ESC

1 2 3

4 5 6

LCD

ON OFF

 

 

面板名称 功 能 说 明 

  ① SET 键 设置键，在设置状态下作参数值修改时的确认键使用。 

  ② ▲键 参数修改时，增加参数值。 

  ③ ▼键 参数修改时，减少参数值。 

  ④ ESC 键 返回键。 

  ⑤ ON 键 面板上电机启动键。 

  ⑥ OFF 键 面板上电机停止键。 

  ⑦ LCD 显示屏 电机状态及参数显示屏。 

  ⑧ A 状态指示灯（绿色） 电源指示灯。 

  ⑨ B 状态指示灯（绿色） 工作运行指示灯。 

⑩ C 状态指示灯（绿色） 旁路输出指示灯。 

  ⑪ D 状态指示灯（红色） 故障报警指示灯。 
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五、主回路及控制回路接线示意图： 

5.1、控制板控制回路接线图如下： 

主回 路电源输入

QF

U

F

L2

V

F

L3

W

A CT3电流互感器

KM

旁路接触器

CT2电流互感器CT1电流互感器

3M
交流电机

旁路控制

K1

G1

K4

G4

K3

G3

K6

G6

K5

G2

G5

K2

快熔F

L1

 

说明：1、断路器、接触器、互感器、快熔、晶闸管需用户自行选购。 

      2、晶闸管RC过压吸收组件为可选附件。 

 

上面接线图为三相交流电机软起动控制板与其它部件组合成整机时主回路、控制板触发端子与晶闸管接线示意图。控制板触发

端子与晶闸管在接线的过程中应当注意按照图中所示的阴极（K）与门极（G）之间的位置一一对应，不能出现错接、反接，

否则会发生短路烧毁器件或者损坏控制板。 
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5.2、控制板接线端子定义： 

   软起动

   软停车

27 28 28

运行输出 报警输出

NO COM NC

继电器RL1 继电器RL2

30 31 32

NO COM NC

14

15

16 +5V

VR

GND

17

18

19

COM

RUN

OFF

4

5

6

GND

CT1

GND

7

8

3

CT2

GND

CT39

10

11

GND

IF

互
感

器

I
F

L 21

2

3 L1

可
控

硅
触

发
接

口
可

控
硅

触
发

接
口

G 4 44

45

46

47

K4

K1 可
控

硅
触

发
接

口

G1

G6 40

41

42

43

K6

K3

G3

G2 36

37

38

39

K2

K5

G5

1
-3

A
C3
80
V

为
电
源

输
入

2
-3

A
C2
20

V
为

电
源
输
入

旁路输出
继电器RL3

33 34 35

NO COM NC

21 22 23

B-A+DGND

通讯接口

互
感

器
互

感
器

漏
电

值

反
馈

信
号

CT
3

反
馈

信
号

CT
2

反
馈

信
号

C
T1

LCD液晶显示屏接口

20

TW

484950
TU

同步信号输入端

TV

12

13

GND

VF

V
F

变
送

器

电
压

反
馈

漏
电

输
入

24 25 26

HTPRSTEMB

 
  
急
停

下端接COM

  
 复

位

  
 过

热

功
能

保
留

 

• 1、2、3：控制板工作电源输入端，1~3为380Vac电源接入，2~3为220Vac电源接入，只能接其中一种电源电压。 

• 4、5：CT1电流互感器连接端，对应U相电流显示；与CT2、CT3相位要一致，不使用则不接即可。 

• 6、7：CT2电流互感器连接端，对应V相电流显示；与CT1、CT3相位要一致，不使用则不接即可。 

• 8、9：CT3电流互感器连接端，对应W相电流显示；与CT1、CT2相位要一致，不使用则不接即可。 

• 10、11：漏电闭锁保护输入端，根据检测到的电动机对地绝缘电阻是否越限来判断是否需要闭锁动作，限值查看附件四。 

• 12、13：电压反馈输入端，输入信号为DC0-10V，标准电压等级对应DC5V信号。 

• 14、15、16：功能保留。 

• 17、18、19：公共端COM、启停控制端。当启动控制方式为“自锁”时，短接17、18软起动工作，断开时软停车，手操器

上的启停键无效。当启动方式为“点动”时，接17、18为软起动工作，接17、19为软停车，手操器上的启停键有效。 

• 20：LCD液晶显示屏显示接口，即手操器。 

• 21、22、23：RS485通讯连接端（选配项，出厂时不标配）。 

• 24：为急停键输入端，另一端对应17脚COM连接，短接17、24时运行急停车。 

• 25：为复位键输入端，另一端对应17脚COM连接，当故障状态时短接17、25时让系统复位。 

• 26：为可控硅过热输入端，另一端对应17脚COM连接，采用常开型温控开关，过热时自动停车。 
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• 27、28、29：运行继电器输出端，27为常开端，28为公共端，29为常闭端。 

• 30、31、32：故障继电器输出端，30为常开端，31为公共端，32为常闭端。 

• 33、34、35：旁路继电器输出端，33为常开端，34为公共端，35为常闭端。 

• 36、37、38、39：W相可控硅控制触发端。 

• 40、41、42、43：V相可控硅控制触发端。 

• 44、45、46、47：U相可控硅控制触发端。 

• 48、49、50：主回路电源同步信号输入端，48对应W相，49对应V相，50对应U相。（大功率电机建议加配同步变压器） 

 

 

六、LCD 面板中文菜单显示及参数操作说明： 

6.1、待机状态时 LCD 显示界面如下，显示屏的前三行为运行状态时的实时三相电流显示值，最下面一行显示电机的工作状态： 

U xxxxA相电流:
V xxxxA相电流:
W xxxxA相电流:
工作状态: 停机

 

6.2、按键操作及显示功能： 

通过LCD液晶显示屏与四个功能键：SET（设置）、▲（向上）、▼（向下）、ESC（返回）键实现人机对话，轻松自如地修改

需要的参数，同时还可以实时显示电机运行状态。 

 

液晶显示部分显示电机当前的工作状态，用户可以根据自己的需要在初次使用或者在使用的过程中对参数进行修改、设定。控

制板上电自检后如无异常则进入待机状态，等待用户输入操作命令。如果控制板有错误或故障，工作状态处则会显示故障（中

文提示），如需查询当前故障按 ESC（返回）键进入查询状态，再按下 ESC（返回）键则退回待机状态。 

 

6.3、菜单设置操作，待机状态下短按 SET（设置）键后，提示输入密码：------，（出厂密码：▲▲▲▼▼▼）输入正确密

码后再按 SET（设置）键进入用户一级菜单，界面如下图： 

1.起停参数设置
2.保护参数设置
3. 参数设置基本
4.通讯参数设置

  

5.相位参数校准
6.故障记录查询
7.运行时间查询
8.恢复出厂参数

  

9.电机节能设置
10产品版本信息
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在一级菜单时通过按 ▲（向上）或 ▼（向下）键切换进行不同参数的设置，再短按下 SET（设置）键后进入二级菜单，在各

级参数修改处可使用 ▲（向上）或 ▼（向下） 键选取，反白行为当前被选中行，短按 SET（设置）键后该参数会出现闪动

状态，进入当前参数值修改状态，此时可以使用 ▲（向上）或 ▼（向下） 键进行不同参数值的设定，设定好按 SET（设置）

进行确认。由于液晶屏显示字幕宽度的限制，每次显示连续四项，若要选取后面的选项则可以按 ▲（向上）或 ▼（向下）键

进行选取。在设置状态操作中如果按键十秒内没有再次按下显示将自动返回到待机主画面。 

 

6.3.1、起停参数设置选项下的二级菜单： 

1.软起模式:斜坡
2. 1000A电流量程:
3. 100A额定电流:
4. 300%起动限流:

  

5. 10S软起时间: 
6.   0S软停时间:
7. 380V额定电压:
8. 50%恒流斜率: 

  

9. 150V初始电压:
10 150V终止电压:
11 280V突跳电压:
12 0 5S突跳时间: .

 
 

6.3.2、保护参数设置选项下的二级菜单： 

1.过压阀值 关闭:
2. 10S过压时间:
3.欠压阀值:关闭
4. 10S欠压时间:

  

5. 150%过 :载阀值
6. 10S过载时间:
7.欠流阀值:关闭
8. 10S欠流时间:

  

9.缺相保护:开启
10电流平衡:关闭
11起动保护:关闭
12运行保护:轻载

 
 

6.3.3、基本参数设置选项下的二级菜单： 

1.控制方式:点动
2.电源相序:自动
3.旁路输出:关闭
4.旁路检测:关闭

  

5.起动控制:软起
6.   0M起动间隔:

 
 

6.3.4、通讯参数设置选项下的二级菜单： 

1.    1通讯地址:
2.   9600波特率:
3.校验位:无校验
4.通讯检测 关闭：
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6.3.5、恢复出厂参数设置选项下： 

提示输入密码，（出厂密码：▲▲▲▲▲▲）验证密码通过后，则自动进行出厂恢复操作，完成后会重新启动控制系统。 

 

6.3.6、相位参数校准设置选项下：（即调节钟点数） 

相位校准

输出电压50%
参数：xxx

工作状态: 停机

 

 

当用户改变主回路电压、前级接入变压器或同步信号端接入同步变压器时，此时需要用户进入相位参数校准。 

在相位校准模式下，建议用户接入1~10KW的阻性假负载试验，系统默认输出电压为主回路50%的电压，按启动键后运行工作，

此时通过按 ▲（向上）或 ▼（向下）键进行调节输出电压为主回路电压的一半时，则校准工作完成。出厂时已默认按AC380V

电压来校准，用户如用在主回路电压为AC380V不需再校准。 

 

6.3.7、故障记录查询选项下： 

进入“故障记录查询“后即可进入故障查询菜单，如下图。系统记录最近八次的故障事件，每当发生一次新故障时，事件将被

记录在“故障记录1”里（最近一次），原先的事件将依次向下挪动，超过八次后“故障记录8“中的数据将被抛弃，以此类推，

如用户想清除故障记录，同时按 ▲（向上）与 ▼（向下）键三秒后则清除，记录格式如下： 

1.过流保护
2.硅穿保护
3.
4.

  

5.
6.
7.
8.

 
 

6.3.8、运行时间查询选项下：（在待机状态下同时按 ▲（向上）与 ▼（向下）键三秒后也可以进入运行时间查询界面） 

本次运行时间为每次启动后停止或掉电后所记录的时间，最大99999小时，累计时间为设备总得运行时间之和，最大记录99999

小时，如用户想清除累计时间，同时按 ▲（向上）与 ▼（向下）键三秒后则清零，记录格式如下： 

1.本次运行时间:
xxxx xx时 分

2.累计运行时间:
xxxx xx时 分
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6.3.9、产品版本信息选项下： 

在此选项下，系统会显示相关产品的型号、软体版本、厂商及电话等信息，以便用户查询相关软体是否更新及技术支持电话。 

 

6.3.10、电机节能选项 

 

参数 设定范围 出厂值 

1、中速延时 0~900M 10M 

2、中速电压 关闭、200V~额定电压 关闭 

3、慢速延时 0~900M 10M 

4、慢速电压 关闭、200V~额定电压 关闭 

 

※ 中速延时设定 

电机起动完成后等待进入中速电压运行的延时时间，时间单位为分钟。 

※ 中速电压设定 

电机起动完成后进入节能模式后的中速运行电压，即节能运行一阶电压，如不使用可以关闭。 

※ 慢速延时设定 

电机中速运行电压后等待进入慢速电压运行的延时时间，如中速电压关闭，则直接从电机起动完成后进入的慢速等待时间，

时间单位为分钟。 

※ 慢速电压设定 

电机中速运行后进入每二段节能模式后的慢速运行电压，即节能运行二阶电压，如不使用可以关闭。 

 

请注意：本电机节能运行模式只能在旁路输出关闭下有效，起动完成后自动进入节能动行模式，如不使用节能模式，关闭两段

电压值即可。 

 

  菜单设置时的一些注意事项： 

1、如果用户在各级菜单下，按 ESC（返回）键则返回上一级菜单状态。 

2、只能在待机时工作状态为故障，按 ESC（返回）键才能进入当前故障查询。 

3、在设置状态下如果按键十秒钟内没有操作则会自动返回到待机状态。  

4、只能在待机或故障时进入菜单设置，起动后则无法进入。 

5、进入菜单后按起动无效，只能在退出菜单后起动。 
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6.4、用户菜单一览： 

6.4.1、起停参数选项 

参数 设定范围 出厂值 

1、软起模式 恒流、斜坡、突跳、恒跳 斜坡 

2、电流量程 100~6000A 1000A 

 3、额定电流 Ie 100~1600A 220A 

4、起动限流 110~500% Ie 300% Ie 

5、软起时间 1~200S 10S 

6、软停时间 0~200S 0S 

  7、额定电压 Ue 220~1200V 380V 

8、恒流斜率 10~100% 50% 

9、初始电压 30V~额定电压 150V 

10、终止电压 30V~额定电压 150V 

11、突跳电压 30V~额定电压 280V 

12、突跳时间 0.1~5.0S 0.5S 

 

※ 软起模式设定 

电机软起模式为电压斜坡起动、电压突跳起动、恒流起动、恒流带突跳及变频起动五种方式。 

※ 电流量程设定 

电流量程为电流互感器变比值，过载保护值全部按此值计算，二次侧电流为1A的互感器，互感器选型请参考附件二。 

※ 额定电流设定 

按电机实际额定电流调整。 

※ 起动限流设定 

为了防止起动电流对电机及供电系统的冲击，采取了限制起动电流方式的措施，将起动时的电流值限制在额定电流的指定

倍数内，例如电机额定电流设定为220A，起动电流设定为300%，此时为三倍起动电流。 

※ 软起时间设定 

软起动时间调整范围为1~200秒可调，不同类型负载的参数设定请参考附件三。 

※ 软停时间设定 

软停车时间调整范围为0~200秒可调，若把软停时间设置为“0”则软停功能为关闭状态，自由停车方式。 
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※ 额定电压设定 

根据主回路电源电压，可选择AC230V、380V（400V）、660V（690V），过压欠压保护值全部按额定电压值计算。 

※ 恒流斜率设定 

此参数为电机限流或恒流时的反馈速度动态调节，数值越大则速度调节也越快，根据实际电机负载特性调节，如调节过快

会引起限定电流时电机振动。 

※ 初始电压设定 

起动初始电压是指起动电机初始时的输出电压值，其调节范围是额定电压的10%~99%。 

※ 终止电压设定 

电机软停车时，输出电压下降到终止电压时直接停止输出，其调节范围是额定电压的10%~99%。 

※ 突跳电压设定 

起动模式设为“突跳”时有效，其调节范围是额定电压的10%~99%。 

※ 突跳时间设定 

起动模式设为“突跳”时有效，起动时突跳电压瞬时加到负载的持续时间，其调节范围是的0.1~5.0S。 

 

6.4.2、保护参数选项 

参数 设定范围 出厂值 

1、过压阀值 关闭、101%~150% Ue 关闭 

2、过压时间 0~200 秒 10 秒 

3、欠压阀值 50%~99% Ue、关闭 关闭 

4、欠压时间 0~200 秒 10 秒 

5、过载阀值 关闭、110%~200% Ie 120% 

6、过载时间 0~200 秒 10 秒 

7、欠流阀值 30%~90%、关闭 关闭 

8、欠流时间 0~200 秒 10 秒 

9、缺相保护 关闭、开启、高级 开启 

10、电流平衡 关闭、10~60%  关闭 

11、软起保护 初级、标准、高级、轻载、重载、关闭 关闭 

12、运行保护 初级、标准、高级、轻载、重载、自定 轻载 
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※ 过压阀值设定 

在过压时间延时后产生过压保护故障，查看电压保护等级设定，额定电压反馈的基准电压为DC5V，默认为关闭过压保护。 

※ 过压保护时间 

产生过压保护的延时时间，可调范围0~200秒，出厂预设为10秒。 

※ 欠压阀值设定 

在欠压时间延时后产生欠压保护故障，查看电压保护等级设定，额定电压反馈的基准电压为DC5V，默认为关闭欠压保护。 

※ 欠压保护时间 

产生欠压保护的延时时间，可调范围0~200秒，出厂预设为10秒。 

※ 过载阀值设定 

此设定为运行保护等级为“自定”时有效，过载阀值设定可选择关闭或开启，可调范围110%~200% Ie。 

※ 过载保护时间 

此设定为运行保护等级为“自定”时有效，产生过载保护的延时时间，可调范围0~200秒，出厂预设为10秒。 

※ 欠流阀值设定 

欠流阀值设定可选择关闭或开启，可调范围30%~90% Ie，出厂预设为关闭。此功能适用于潜水泵检测水位使用。 

※ 欠流保护时间 

产生欠流保护的延时时间，可调范围0~200秒，出厂预设为10秒。 

※ 缺相保护设定 

监视检测入线端及出线端的三相缺相情况，当某相电流消失时，进入缺相保护。缺相保护设定中：“关闭”为关闭缺相保

护；“开启”为开启入线端缺相保护，无出线端缺相保护功能；“高级”为同时开启入线端及出线端缺相保护功能的检测。 

※ 电流平衡设定 

此功能用于检测电动机在运行过程中三相电流的平衡状态，百分比代表两相电流差值与最大值的比值，可调范围10%~60%，

当选择关闭时三相电流不平衡保护被取消。 

※ 软起保护设定 

电机软起时过载保护等级设定，内设五条不同反时限保护曲线，请参考附件一，保护功能可选择关闭或开启。 

※ 运行保护设定 

电机运行时过载保护等级设定，内设六条不同反时限保护曲线，请参考附件一，保护功能可选择自定或内定等级；“自定”

时过载保护参数根据用户设定的“过载阀值”与“过载时间”来确定。 
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6.4.1、基本参数选项 

参数 设定范围 出厂值 

1、控制方式 点动、自锁、通讯 点动 

2、电源相序 自动、手动 自动 

3、旁路输出 关闭、开启 开启 

4、旁路检测 关闭、开启 关闭 

5、起动控制 软起、直起 软起 

6、起动间隔 0~30 分钟 0 

 

※ 控制方式设定 

控制方式设定分“点动”或“自锁”两种状态，具体用法请参考“5.2、控制板端子定义”，用户根据实际需要自行选择，

出厂预设为“点动”。如带通讯功能版本的控制板则控制方式具有“点动”、“自锁”或“通讯”三种状态。 

※ 电源相序设定 

通过对电源相序的设置可以让电机进行按一定相序运行、也可以自动识别主回路电源运行，不分相序。 

※ 旁路输出设定 

该参数决定了电机起动过程结束后可控硅的工作状态。当旁路输出开启时，电机起动结束后，可控硅关闭输出，不在继续

工作，负载电流完全由旁路接触器提供；当旁路输出关闭时，电机起动结束后，可控硅继续工作。 

※ 旁路检测设定 

如设定为旁路接触器运行方式，电机起动结束后，开启旁路检测功能，可检测旁路接触器是否闭合正常，如旁路接触器没

有闭合好将关闭可控硅输出。 

※ 起动控制设定 

有直接起动和软起动两种控制方式，直接起动时需控制板在无故障状态下才能起动。 

※ 起动间隔设定 

可通过设置起动间隔参数来设定起动频率，为每次运行停车后下一次再次起动的间隔时间，时间单位为分钟。 
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6.4.3、通讯参数选项（具体通讯协议请向公司技术人员索取通讯版附件说明书） 

参数 设定范围 出厂值 

1、通讯地址 1~247 1 

2、波特率 2400、4800、9600、14400、19200、38400、57600、115200 9600 

3、校验位 无校、奇位、偶位 无校 

4、通讯检测 关闭、开启 关闭 

 

※ 通讯地址设定 

采用RS485通讯方式，符合MODBUS RTU总线协议，通讯地址参数1~255。 

※ 波特率设定 

波特率：2400、4800、9600、14400、19200、38400、57600、115200。 

※ 校验位设定 

奇偶校验位有无校验、奇校验、偶校验三种方式选择。 

※通讯检测设定 

通讯检测功能是判断上位机与控制板是否通讯正常，此功能开启时控制板每1分钟检测上位机是否发命令，超时没收到命令

后自动关闭输出，提示“通讯错误”。 

 

七、电机软起动控制过程中的相关原理示意图： 

电机软起动一般有下面几种起动方式及起停过程： 

7.1、电压斜坡软起动：也可以称之为带电流限制的电压斜坡软起动，它的电压按照预先设定好的曲线变化，其斜率由初始电压

及软起时间决定；起动开始时，输出电压快速上升到初始起动电压点，然后按照预先设定好的曲线逐渐升压，与此对应的起动

电流也被限制一定范围内，在斜坡电压作用下电机电压逐步增加，达到全电压后起动完毕；该软起动方式可以限制过大的起动

电流，适用于大惯性负载或重负载，其对起动平稳性要求高的场合，可大大降低起动冲击及机械应力。 

需要设置的参数有：额定电压（即当前主回路电压）、起动限流、初始电压、终止电压、软起时间、软停时间。 

U

T

初始电压

100%

软起 运行

电压斜坡软起动过程示意图  



CHIPTRONIC                                                     AS570 电机软起动控制板使用说明书 

深圳市中软创芯电子有限公司  版权所有                                                                20 

7.2、电压突跳软起动：开机后即以最短时间，使起动电压迅速达到突跳电压设定值，可以达到快速起动效果，然后再根据初始

电压及软起时间以一定时间不断上升至全电压；主要应用在静态阻力比较大的负载电机上，通过施加一个瞬时比较大的起动力

矩以克服静摩擦力矩，此起动方式不带限流功能。 

需要设置的参数有：额定电压（即当前主回路电压）、初始电压、终止电压、软起时间、软停时间、突跳电压、突跳时间。 

U

T

100%

软起 运行

电压突跳软起动过程示意图

初始电压

突跳电压

突跳时间

 

 

7.3、恒流软起动：也叫限流起动，这种起动模式，在系统中增加了电流闭环调节环节，起动过程中不断采样和调整输出电压；

在电动机起动的初始阶段，起动电流以一定的斜率上升至设定值，当电流达到预先所设定的值后保持恒定，直至起动完毕。起

动过程中，电流上升变化的速率是可以根据电动机负载调整设定，电流上升速率大，则起动转矩大，起动时间短。该起动方式

是应用最多的起动方式，轻载起动时起动电流比较平稳，尤其适用于风机、泵类负载的。 

需要设置的参数有：额定电压（即当前主回路电压）、起动限流（即恒流值）、恒流斜率、初始电压、终止电压、软起时间、

软停时间。 

I

T

起动电流

软起 运行

电流限流软起动过程示意图  

 

7.4、变频软起动：这种起动模式，采用分级交—交变频方法的交流电机软起动的原理和实现，它能使电机以高起动转矩和小的

起动电流平滑地起动，不仅可以减小起动电流，提高起动转矩，还可以实现真正的软停车及使电机短时工作在低速运行和反转

制动状态；适用于大惯性负载或重负载，如球磨机、粉碎机、矿井起重机等，可大大降低起动冲击及机械应力。 

需要设置的参数有：额定电压（即当前主回路电压）、软起时间、软停时间。 
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7.5、恒流带突跳软起动：也可以称之为带电压突跳的恒流软起动，即软动模式设为“恒跳”，该方式为开机后即以最短时间，

使起动电压迅速达到突跳电压设定值，可以达到快速起动效果，然后起动电压再回至初始起动电压点，这时起动电流以一定的

斜率上升至设定值，当电流达到预先所设定的值后保持恒定，直至起动完毕；主要应用在静态阻力比较大的负载电机上，通过

施加一个瞬时比较大的起动力矩以克服静摩擦力矩。 

需要设置的参数有：额定电压（即当前主回路电压）、起动限流（即恒流值）、恒流斜率、初始电压、终止电压、软起时间、

软停时间、突跳电压、突跳时间。 

U

T

100%

软起 运行

恒流带突跳软起动过程示意图

初始电压

突跳电压

突跳时间

恒流工作时间

 

 

7.6、电机软起动方式：在起动时，从设置的初始起动电压在起动时间内逐渐升到全电压运行。 

  

U

T

初始电压

100%

软起 运行

软起动过程示意图  

 

7.7、电机软停车方式：在停止时，从全电压输出逐渐减少至终止电压。 

U

T

终止电压

100%

运行 软停

软停车过程示意图  
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八、故障显示及故障处理方法： 

当运行过程中出现故障时显示屏可以实时显示故障原因，下图显示的是查询运行过程中出现的故障原因以便检修。 

 

当前故障状态

过载保护

 

 

当出现故障时，故障继电器输出信号动作，运行继电器、旁路继电器、负载输出断开，液晶屏右下方文字显示为故障，如需查

询当前故障按 ESC（返回）键进入故障显示状态，此时在显示屏正中处显示何种故障。针对可能出现的故障我们提供了以下检

修方法： 

※ 过压故障：查看电压保护等级和过压保护选择设定，如果参数正常则检查电源电压是否超过设定值。 

※ 欠压故障：查看电压保护等级和欠压保护选择设定，如果参数正常则检查电源电压是否低于设定值。 

※ 入线缺相：当主回路输入端任意一相电断开时保护电路动作。 

检修方法：检查主回路输入端是否断线。 

※ 出线缺相：当运行时可控硅出线端任意一相电断开时保护电路动作。 

  检修方法：检查输出端是否断线或负载太轻，如果负载电流太小，需更换互感器。 

※ 过流保护：当任意一相电流超过额定电流的8倍时保护电路瞬时动作。 

检修方法：检查主回路是否存在短路。 

※ 过载保护：采用过载反时限保护。 

  检修方法：减轻电机负载或更改过载保护等级。 

※ 三相电流不平衡：当任意两相电流值相差大于设定值时，持续三秒后保护动作。 

检修方法：检查供电、电机及可控硅是否存在异常。 

※ 硅穿保护：在未起动或停止状态下，若有可控硅击穿，则拒绝起动。 

检修方法：检查可控硅是否已被击穿，需更换可控硅。 

※ 旁路故障：当设定为旁路接触器运行及开启旁路检测，电机起动结束后，若旁路接触器没有闭合上，则拒绝运行。 

检修方法：检查旁路接触器是否异常或电流互感器接线没有连接好。 

※ 漏电保护：当出现漏电三秒时保护动作。 

检修方法：用万用表检测电动机对地绝缘电阻是否越限。 

※ 相序保护：检测主回路接线相序。 

检修方法：调换主回路中任意两根相线，或改变设定相序方式。 
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九、常见问题分析及排除： 

 

序号 故障现象 原因分析 解决办法 

1、交流电源没有接入 1、检查电源是否通电，保险丝是否熔断

2、交流电源电压过低 2、检查输入控制电源的电压 1 显示屏界面无显示 

3、显示屏界面损坏 3、返厂更换 

1、触发端控制线接线错误 1、对照检查接线图接法 

2、可控硅损坏 2、更换可控硅 

3、触发端有指示灯(六红灯)不亮 

3、对应当前某路指示灯不亮，检查该路

可控硅接法是否正确 

2 电机起动不动，没电压输出 

4、触发端有指示灯(六绿灯)不亮 4、返厂更换 

1、负载太重 1、请减轻负载 

2、软起时间设定过长 2、重新设置软起时间 3 起动时间过长 

3、电机规格是否正常 3、重新设置软起时间或限流值 

1、外接连接线是否松动 1、重新固定好连接线 

4 运行中突然停车 

2、外接按钮是否松动 2、更换按钮或开关 

1、起动初始电压过高 1、调低起动初始电压 

2、软起时间过短 2、延长软起时间 5 电机直接起动 

3、旁路接触器直接导通 3、检查旁路接触器接线是否正确 

 

附件一：过载保护动作参数表（单位：秒） 

脱扣等级 过载电流比率(Overload Current Rate)  （按 IEC60947-4-2 标准）   

（Trip Class） 7 6 5 4 3 2 1.5 1.2 

2（初级） 0.3 0.5 0.7 1.2 2.3 6 15 80 

5（轻载） 0.5 0.7 1 1.7 3.1 8 20 120 

10（标准） 4 6 8 13 25 68 160 950 

20（重载） 6 9 13 20 38 100 250 1450 

30（高级） 9 13 19 30 56 150 360 2145 
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附件二：电流互感器的选配推荐参数表 

AC230V/380V/660V/1140V 电动机的电流互感器可按下表的推荐值进行选配： 

额定电流 电机额定功率(KW) 最大散热 

(A) AC230 AC380 AC660V AC1140V 功耗(W) 
互感器 

15 4 7.5 11 22 60 100：1 

22 5.5 11 15 32 75 100：1 

35 7.5 15 22 45 100 100：1 

40 9 18.5 30 55 115 200：1 

50 11 22 37 65 140 200：1 

65 15 30 45 90 200 200：1 

75 18.5 37 55 110 245 300：1 

90 22 45 75 132 290 300：1 

110 30 55 90 160 320 500：1 

150 37 75 110 225 390 500：1 

180 45 90 132 250 480 500：1 

220 55 110 160 315 580 800：1 

265 75 132 225 400 695 800：1 

320 90 160 250 450 900 1000：1 

370 110 185 315 550 1000 1000：1 

400 --  200 345 630 1100 1500：1 

440 132 220 380 --  1250 1500：1 

500 --  250 400 750 1390 1500：1 

560 170 280 500 850 1560 2000：1 

630 185 315 560 950 1730 2000：1 

710 200 355 630 1000 1960 2500：1 

800 225 400 710 1200 2540 2500：1 

900 250 450 750 1350 2700 3000：1 

1000 --  500 900 1500 2870 3000：1 

1200 --  630 1100 1900 3600 3500：1 

1600 --  800 1350 2400 4800 5000：1 
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附件三：软起动板应用负载推荐参数表 

机械类型 负载类型 软起模式 初始电压 电流限制值 软起时间 软停时间

离心式、斜流式、 斜坡 150V 400%Ie 20 20 

轴流式水泵 

平方转矩负载 

限流 --  350%Ie --  20 

斜坡 150V 400%Ie 20 20 
往复式、旋转式水泵 比例转矩负载 

限流 --  350%Ie --  20 

离心式、轴流式风机 平方转矩负载 斜坡 150V 400%Ie 35 5 

往复式、旋转式风机 比例转矩负载 斜坡 150V 400%Ie 35 5 

压延机械、压光机械、 

平整机械 

比例转矩负载 限流 --  350%Ie --  10 

旋转机械、压缩机械、 

剥皮机械 

恒功率负载 限流 --  350%Ie --  10 

胶带运输机、辊压机、 

磨机、起重机、卷扬机 

恒转矩负载 限流 --  350%Ie --  10 

提升机械 恒转矩负载 斜坡 230V 400%Ie 6 10 

斜坡 115V 400%Ie 16 2 
轻载电动机 --  

限流 --  300%Ie --  20 

 

附件四：电机保护器具有漏电闭锁保护阻值参数表 

额定电压（Vac） 闭锁值（KΩ） 允许误差 

380 ≤ 7 +20% 

660 ≤ 22 +20% 

1140 ≤ 40 +20% 

 


